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Козлов А. В.

Калибровка разнесений чувствительных масс 
акселерометров бескарданной инерциальной 
навигационной системы при произвольном развороте 
приборного трёхгранника

Бугров Д.И.
Имитация разгона динамического объекта для стенда на 
базе робота-манипулятора

Лемак С.С
Позиционные стратегии тестирования в задаче посадки 
летательного аппарата

Голован А.А.

Задача определения скорости и ускорения при помощи 
первичных измерений приемника сигналов глобальных 
спутниковых навигационных систем

Козлов А. В.
Проверка метода юстировки микромеханических 
инерциальных датчиков при

Болотин Ю.В.
помощи двухантенной спутниковой навигационной 
системы

Кручинин П.А.
Задача инерциальной навигации с коррекцией с 
помощью оптического трекинга

Шуленина Н. Э.
Анализ реакции модели вестибулярного аппарата на 
гальваническое двойное воздействие

Буданов В.М. Управление Торсионной Системой

Влахова А. В.
Исследование хаотических колебаний вблизи петли 
сепаратрисы седловой точки для ряда задач

Болотин Ю.В.

Теоретический анализ алгебраических способов 
выставки инерциальной навигационной системы на 
неподвижном и колеблющемся основании

Козлов А. В.
Определение скорости по доплеровским спутниковым 
навигационным измерениям

Вязьмин В.С.
Построение карт поля силы тяжести по 
гравиметрическим данным на основе

Буданов В.М.
Динамическое управление объектом на плоскости, 
закрепленной на роботе-манипуляторе

Буданов В.М.
Гашение колебаний в облегченном роботе-манипуляторе

Бугров Д.И.
Имитация периодической перегрузки для стенда на базе 
робота-манипулятора 

Волков А.А.

Синтез оптимального управления на основе 
параметрических физически-информированных 
нейронных сетей (PINN)

Волков А.А.

Синтез системы визуального управления  с 
использованием и нейросетевой аппроксимации 
обратной кинематики

Волков А.А.

Обзор методов машинного обучения на физически 
определённых данных: гамильтоновы / лагранжевы 
физически-информированные нейронные сети

Волков А.А.
Обзор методов машинного обучения для построения 
динамических моделей на основе данных

Волков А.А.
Обзор методов машинного обучения в исследованиях 
глобальных навигационных спутниковых систем

Волков А.А.
Обзор методов машинного обучения в задачах 
понижения порядка

Волков А.А.

Обзор методов машинного обучения в задачах 
идентификации и управления в робототехнических 
системах

Страница темы курсовых 2025


